Dziekanat WML WAT

1. Kontakt z grupami przez USOS WAT
2. Kontakt ze studentem danego przedmiotu

Logujemy sie w USOS

DLA STUDENTOW

MOJ USOSWEB

KATALOG DLA PRACOWNIKOW DLA

T 1-wybierz MOJ USOSWEB

NA SKROTY
[ElPLAN ZAJEC - AKTUALNY TYDZIER f [ SZYBKO WYSTAW OCENE i
PLAN ZAJEC =
]
imig i nazwisko lub nr albumu
GRUPY ZAJECIOWE maje pratakoly
PLANY UZYTKOWNIKA [ SPRAWDZIANY PRACOWNIKA
2015/20z Roboty przemyslowe
USOSMAIL 2 0z Roboty przemysiowe VII sem.
[FIPLAN ZAJEC - NASTEPNY TYDZIER iy 2018/192 Roboty przemyslowe VI sem.
[ 2014/152 Bezpieczerfistwo w systemach
PREFERENCIE automatyki
PRYWATNOSC vises

[F] ZAJECTA PRACOWNIKA

PREFERENCJE USOSWEB
2013/20. Budowa i eksploatacja robotéw

przemystowych wMTExCHD-BERP
POWIADOMIENIA Laboratorium , Projekt ,
Wyklad
2015/20. Budowa i eksploatacja robotéw
przemystowych wMTBXCSD-BERP
Laboratorium , Projekt ,

KOMUNIKATY

2-wybierz wyktad
>

Wyklad

2015/20L Modelowani

uktadéw robotyki I
LaboratoQum , Wykfad

oL Praca dyplomowa IIT sem
Cs

projektowanie

Projekt

Wybierz 3 -> e-mail do catej grupy, lub wybierz 4->e-mail dla studenta

[ kaTALOG i

katalog jednastek
katalog studidw

katalog osdh
katalog presdmictd

[H | szukaj osoby szukaj jednostki

szukaj przedmiot szukaj programu
PLANY

Plan pracownika

1 |imiz i nazvisko
Plan przedmiotu:
nazwa przedmiotu

Plan grupy presdmiotén:

nazwa jednostki organizacyjnej

[3] PREFERENCIE PRYWATNOSCI

Kto moze ogladaé moje zdjecie?
cy studenci i pracownicy

Kto moze ogladaé méj adres e-mail?
Wszyscy (réwnie osoby spoza uczelni)

zmien ustawienia

[3] PREFERENCIE USOSWER

- E-mailowe potwierdzenie ziozenia podania: NIE
-100 2y na jednej stronie

sortowanie po nazwie

- Ulubiona jednostk :

INDEKS

Semestr letni 2019/2020
Wyktad, arupa nr 1

STUDENCI, PRACOWNICY

JEDNOSTKI
ORGANIZACYINE

Sprawdz sciezke

To jest strona grup;
strone przedmiotu

Towey, Jedli szukasz opisu przedmiotu, zobacz

PRZEDMIOTY
b Modelowanie i
projektowanie ukladow
robotyki |

b Plan zajec w 2019/20L

B Wyklad gr.1

Przedmiot Modelowanie | projektowanie ukiaddw robotykd T weraxcsu.seury
Semestr letni 2019/2020 (2019/20L) (i trakcie)
Wyklad (WYK), grupa nr 1 [pozostate grupy]

(brak danych

Zajacia

a Termin i miejsce:

i Liczba os6b w grupie: 31
Limit miejsc:  (brak canych
AKADEMIKI s
Zaliczenie:  Zalizenie na ocens
POMOC Prowadzacy: W
Uwagi: WMT19AX154

[\;.-" | Do listy studentéw majg dostep koordynatorzy przedmiotu, uczestnicy oraz
prowadzacy grup. Jestes prowadzacym grupe, zatem masz dostep.

wyslij wiadomosc do studentiw tej grupy (przez USOSmail) [

lista studentdw w PDF

Ve[ &

obacz studentow wszystkich grup / edytuj grupy

Elementy 1..31 2 31

Modelowanie i projektowanie uktaddw robotyki I wMTAXCSM-MiPUR1

=% plan zajec przedmiotu

3-e-mail do catej grupy
-

31 oséb w grupie

4-e-mail do studenta
«—




MNA SKROTY

PLAN ZAJEC

PLANY UZYTKOWNIKA

USOSMAIL

b Nowa wiadomosc

B Szkice

# Moje grupy odbiorcéw
b Historia

P o USOSmail

PREFERENCIE
PRYWATNOSCI

PREFERENCJE USOSWEB
POWIADOMIENIA

KOMUNIKATY

Adresy odbiorcéw

®lwréé do strony, z ktdrej przeszedies do USOSmail

= Adresy email
Edytuj wiadomosc

Od: |w Syatedup> ¥ 31 OSéb W grupie

Do: tacznie 31 odbiorcdw / 5-deCyd Uj
Wyslij kopig tej wiadomosci réwniez do mnie 4——— 6-wpisz temat
Temat: || e
Edycja: * tekst sformatowany zwykly tekst
B I U &= = = S| Parsgach - FomFamily » FomSze -~ |

XaBAN I EE|=&| | b

I>
&

7-wpisz wiadomos¢

8-zatacz pliki
-

Chce otrzymaé raport = podsumowaniem operacji wysfania

Ostatni zapis: mniej niz minute temu v

Pod przyciskiem ,,Pokaz adresy” mozna sprawdzi¢ adresy email odbiorcow i wyeksportowac je do pliku

Wyswietlane s3 elementy 1..10 ( sposrdd 16 ) | nastepna strona wiece] elementdw | pokaz wszystkie

Lp. Osoba

"I
.

E-mail

_@student.wat.edu.pl
I @student. wat.edu.pl

Export emaili do pliku excel

nastepna strona




